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Resumen 

En este artículo se presenta el desarrollo de un algoritmo para el 

reconocimiento y detección de fragmentos de vidrio, impulsado por la red neuronal 

convolucional del modelo YOLO versión 8; empleando las funciones para 

segmentación de imágenes y detección de objetos en tiempo real que ofrece dicho 

modelo. Como punto de partida se plantea la necesidad de optimizar los procesos 

manuales de clasificación utilizados en las plantas de reciclaje de vidrio mediante 

un sistema automatizado. El trabajo desarrollado permite concluir que la red 

convolucional YOLO posee características idóneas de rapidez y precisión para la 

clasificación de vidrio de los colores verde, ámbar y transparente. Se describen los 

procesos de recolección y etiquetado de datos, haciendo uso del software 

Anaconda y la herramienta Labelimg, y finalmente se destaca la obtención de una 

precisión promedio del 88% en el reconocimiento de imágenes tras el 

entrenamiento con una duración de 400 épocas. 
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