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Resumen
En este estudio se logra resolver el problema de seguimiento de trayectoria de una señal de voltaje en un convertidor conmutado de corriente directa a corriente directa tipo Buck. Se diseña un controlador discontinuo por modos deslizantes y se encuentran las condiciones para su existencia, aportando nuevas perspectivas al controlador ya existente en la literatura. Además, se presenta un estimador de corriente fácil de implementar basado en diferenciadores por modos deslizantes, permitiendo la estimación necesaria para retroalimentar la corriente a través de la inductancia en el controlador utilizado. Tanto el análisis del controlador como el diseño del estimador de corriente son originales de este trabajo. Las simulaciones numéricas respaldan los resultados teóricos, demostrando un rendimiento eficaz de la estructura de control propuesta.
Semblanza
El Dr. Raúl Rascón estudio la licenciatura en ingeniería electrónica con enfoque en biomédica en el instituto tecnológico de Mexicali, obteniendo el grado en 2005. Estudio la maestría en el área de control y automatización en el instituto politécnico nacional CITEDI en Tijuana, obteniendo el grado en 2008. El doctorado lo estudio en CICESE en Ensenada en el área de control y automatización obteniendo el grado en 2012. Actualmente es parte del SNII nivel 1 del CONAHCYT. Sus intereses en investigación son: Diseño y aplicación de algoritmos de control para sistemas mecánicos, electrónicos, hidraúlicos y neumáticos.
