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Resumen
Este trabajo presenta el modelado, diseño y desarrollo de un control digital de motor eléctrico (DMC) basado en el control angular de fase (PAC), para impulso de tren motriz de un vehículo eléctrico (EV). Con el objetivo de generar un proceso sencillo, económico y adaptable para la conversión de vehículos de combustión interna, donde el sistema original basado en un motor de combustión es remplazado por cuatro sistemas de tracción eléctricos, uno por cada llanta. Las simulaciones, el desarrollo, los resultados, ventajas y desventajas de este método son presentados en este documento. 

Semblanza
El ingeniero Vladimir Luna estudió ingeniería mecatrónica en la facultad de ingeniería de la UNAM, donde realizó el prototipado virtual de una mesa de coordenadas como trabajo de tesis. Actualmente se encuentra cursando la maestría de ciencias de ingeniería en microelectrónica en la escuela superior de ingeniería mecánica y eléctrica del IPN, donde trabaja en proyectos de electrónica de potencia y automatización. 
