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Resumen
Las plagas representan una amenaza significativa para la producción agrícola, causando pérdidas equivalentes a la cantidad de alimentos necesarios para alimentar a casi mil millones de personas. Por lo tanto, en esta investigación se desarrolló una aplicación para monitorear condiciones ambientales en sistemas operativos Android, aplicada a una trampa de captura de plagas. El desarrollo se basa en la integración de microcontroladores ESP32, comunicación vía Internet y software de código abierto. Se describe el proceso de configuración y desarrollo de la aplicación, que permite registrar variables como la temperatura y humedad relativa. Además, la aplicación se implementó en una trampa automática derivada de la patente MX 5425 B para la captura de insectos plagas. Esta herramienta tiene el potencial de beneficiar directamente a los agricultores, permitiéndoles monitorear en tiempo real las condiciones ambientales y tomar decisiones oportunas para el control de plagas.
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