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Resumen
El uso de dispositivos robóticos para realizar estudios fitosanitarios en ambientes agroforestales confinados mejora la precisión, eficiencia y rapidez en la detección de enfermedades, plagas y estrés que afectan el crecimiento y desarrollo de las plantas. El proyecto FitoBot se centra en el diseño e implementación de un sistema robótico móvil orientado al análisis fitosanitario en espacios confinados. Este proyecto se describe en 3 etapas: diseño y construcción de una plataforma robótica móvil, integración de sistema de adquisición de datos ambientales y percepción visual y programación de algoritmos de navegación autónoma. El hardware utilizado incluye Raspberry Pi, sensores ambientales, cámara, baterías y comunicación remota. Como lenguaje de programación se ha empleado Python y la librería de visión artificial OpenCV. Como resultado se logró la construcción y programación de un robot móvil con capacidad de navegación autónoma, detección de variables climáticas y visualización del entorno. 
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