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Resumen
Este artículo presenta el desarrollo de un sistema de control para un robot SCARA de cuatro grados de libertad. El diseño y la construcción del hardware incluyeron el desarrollo de una placa PCB para el circuito electrónico que controla el robot utilizando sistemas embebidos. Este hardware, combinado con tecnología IoT, permite el control del brazo robótico. Para el desarrollo del software, se implementa un control PID para el control del motor. Sensores de posición magnéticos (AS5600) proporcionaron retroalimentación al sistema, y un bróker local que utiliza el protocolo MQTT facilitó el intercambio continuo de datos para un control preciso de la rotación de las articulaciones. Los movimientos suaves y precisos resultantes demuestran el logro exitoso de los objetivos del proyecto.
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